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Umgebungen und Grenzen von Zeichenklassen und
Realititsthematiken I

1. In Toth (2010) und einigen nachfolgenden Aufsitzen wurde gezeigt, dass
jedes Subzeichen eine ganz bestimmte, nur ihm zukommende semiotische
Umgebung hat und dass seine Grenzen einfach durch die konverse Funktion
dieser Umgebungsfunktion bestimmt sind. Interessanterweise ist dies nicht der
Fall fir Zeichenklassen und Realititsthematiken, und allgemein nicht fiir
Zeichenrimpfe und andere relationale Gebilde, die aus Paaren, Tripeln, ..., n-
Tupel von dyadischen Subzeichen zusammengesetzt sind.

2. Die folgende Ubersicht gibt die Zeichenklassen (rot), die Umgebungen der
Zeichenklassen (unterstrichen) und ihre Grenzen (fett).

21.(3.1211.10)

1.1 12 13
21 22 23
31 32 33

U121 1.1)=(32221.2)
G(3.1211.1)=(3.3231.3)

22.(3.1211.2)

11 1.2 13
21 22 23
31 32 33

UB.12112) = (322213 1.1)
G(3.12.11.2) = (3.323)



23.(31211.3)

11 12 13
21 22 23
31 32 3.3

UB.12113)=(32221.2)
G(3.12.11.3) = (3.323 1.1)

2.4.(3.1221.2)

11 1.2 13
21 22 23
31 32 3.3

U(3.1221.2) = (3221 1.1 1.3)
G(3.1221.2) = (3.323)

25.(31221.3)

11 12 13
21 22 23
31 32 33

UB.12213)=(3221231.2)
G(3.1221.3)= (3.3 1.1)

2.6.(31231.3)

11 12 13
21 22 23
31 32 33



UB.12313)=(32221.2)
G(3.1231.3) = (3.32.1 1.1)

27.(322.21.2)

1.1 1.2 13
21 22 23
31 32 33

U(32221.2) = (3.13.32123 1.1 1.3)
G(322212) =

Es ist auch G(2.2) = &, d.h. die leere Matrix bzw. das leere Zeichen, vgl. Toth
(2010).

2.8.(3.22.21.3)

11 12 13
21 22 23
31 32 33

U(3.22213) = (31332123 12)
G(32221.3) = (1.1)

29.(3.2231.3)

11 12 13
21 22 23
31 32 33

U(3.2231.3) = (3.13.32.21.2)
G(32231.3) = (2.1 1.1)



2.10. (3.3 2.3 1.3)

11 12 13
21 22 23
31 32 33

U(3.32313)=(32221.2)
G(33231.3) = (3.1 2.1 1.1)
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